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Aktuatory T.E.A.

Typ MHG100 | S vysuvnym Sroubem

| Typ MHG100
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Na objednavku s kolikem MG [obj. ¢. MHG-KS].

I Technické udaje

Material Celni pfevodovka Slitina zinku
Matice POM (uméla hmota), ulozena v loZiskach
Tr.SroubTR 10 x 3 Ocel

Napéti motoru 0-24VDC

Proud 0-3,6 Amp.

Rychlost zdvihu Pfevod 12:1 0-20 mm/ sec
Pfevod 50:1 0-5 mm/sec

Provozni rezim Kratkodoby nebo prerusovany

Hmotnost [bez Sroubu] 0,475 kg

Objednaci ¢islo Prevod Trapézovy Zdvih/otacka Max. zatizeni*
Sroub
mm N
MHG100/12 12:1 TR10x3 0,25 500
MHG100/50 50:1 TR10x3 0,06 1600

* Pfi tomto zatizeni dochazi k poSkozeni pfevodovky. Pro spravnou volbu pfevodovky kontaktujte nase technické oddéleni.
Trapézovy Sroub je nutné objednat zvlast.
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LEA, Aktuatory

Typ MHG100 | Prislusenstvi
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Aktuatory

Typ MHG100/_R | Zakrytované provedeni

J Popis

m Bez zajisténi proti pootoCeni

= Typ MHG100/12R

MHG100/50R
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Technické udaje
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Ostatni informace viz str. 543 a 544

T.E.A.

Objednaci &islo Pfevod Rychlost Max. zatizeni* Hmotnost
[mm/s] [N] [kg]
MHG100/12R100 12:1 100 0-20 500 0,7
MHG100/12R200 12:1 200 0-20 500 0,8
MHG100/12R300 12:1 300 0-20 500 1,0
MHG100/50R100 50:1 100 0-5 1600 0,7
MHG100/50R200 50:1 200 0-5 1600 0,8
MHG100/50R300 50:1 300 0- 5 1600 1,0

Jiné délky trapézového Sroubu na poptavku.
* PFi tomto zatizeni dochazi k poskozeni prfevodovky. Pro spravnou volbu prfevodovky kontaktujte nase technické oddéleni.

Tiskové chyby, rozmérové a konstrukéni zmény vyhrazeny.
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T.E.A.

J Popis

Aktuatory

Typ HG2 | S vysuvnym Sroubem

Zdvizna mini pfevodovka HG2 je pohanéna stejnosmérnym motorem
[12 az 24 Voltd] s ¢&elni pfevodovkou [pfevod do pomala 12:1;
27:1; 48:1 a 108:1]. Diky rGznym prfevodim lze dosahnout rliznych
rychlosti zdvihu v zavislosti na zatizeni. Celni kola jsou z oceli
a skfin je vyrobena ze slitiny zinku. Material trapézové matice je POM.

Pfevodovka nema zajisténi proti pootoceni, proto je nutné trapézovy

Sroub zajistit.

| Typ HG2
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Trapézovy Sroub ocel C15 / 4 zavity M4 max. hloubka 5 mm

Délka zavitu upeviiovacich Sroubl nesmi byt prekrocena, aby nedoslo ke zni¢eni vnitinich dild.

I Technické udaje

Material Celni pfevodovka Slitina zinku
Trapézova matice POM (uméla hmota)
Trapézovy Sroub TR 8,8 x 3 Ocel C15
Max. délka zdvihu 400 mm
Napéti motoru 12,24 VDC
Provoz 12VDC 20% PferuSovany nebo kratkodoby provoz
Hmotnost [bez Sroubu] 0,380 kg
Provozni teplota -10°C/ +60°C

Na poptavku:

- Motor s Hallovym senzorem, 2 signaly za otacku

- Tepelna ochrana

546 Aktuatory
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Aktuatory T.E.A.

Typ HG2 | S vysuvnym Sroubem

Objednaci Prevod Jmenovity | Jmenovité | Max. Rychlost zdvihu Rychlost zdvihu

Gislo proud zatizeni zatizeni* | bez zatizeni pfi jmenovitém
A N N mm/s zatizeni mm/s

HG2-0512 12:1 12 >0,40 20 50 11,0 6,5

HG2-1012 12:1 12 >0,80 40 100 17,0 13,0

HG2-2012 12:1 12 >1,40 130 200 26,0 16,0

HG2-4012 12:1 12 >2,00 240 400 37,0 22,0

HG2-0527 27:1 12 >0,40 50 75 5,0 2,1

HG2-1027 27:1 12 >0,80 100 200 8,0 5,5

HG2-2027 27:1 12 >1,40 200 400 13,0 8,0

HG2-4027 27:1 12 >2,00 450 800 16,0 9,0

HG2-0548 48:1 12 20,40 90 180 3,0 1,7

HG2-1048 48:1 12 20,80 180 400 4,5 3,0

HG2-2048 48:1 12 >1,40 350 700 7,0 4,0

HG2-4048 48:1 12 >2,00 900 1500 10,0 5,0

HG2-05108 108:1 12 20,40 200 350 1,5 0,7

HG2-10108 108:1 12 20,80 400 800 2,0 1,3

HG2-20108 108:1 12 >1,40 700 1300 3,0 1,7

HG2-40108 108:1 12 >2,00 1500 2600 5,0 3,0

Prevodovky se standardné dodavaji s trapézovym Sroubem TR 8,8x3 v délce 500 mm a jednostrannym zavitem M5.
* PFi tomto zatizeni dochazi k poSkozeni pfevodovky. Pro spravnou volbu pfevodovky kontaktujte nase technické oddéleni.

I PrisluSenstvi

m Na poptavku - HallGiv senzor a kloubové oko

HallGv senzor - schéma zapojeni VCC 4,5-30V DC

. , A
cervena hnéda
40

encoder
vystup
D—Q cervena

céerna oranzova
—0
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T.E.A.

J Popis

Aktuatory

Typ HG3

Zdviznd mini pfevodovka HG3 je pohanéna stejnosmérnym motorem
[12 aZ 24 Volt(] s ¢elni prevodovkou [pfevod do pomala 12:1; 27:1; 48:1
a 108:1]. Diky riznym pfevodim Ize dosahnout riznych rychlosti zdvihu
v zavislosti na zatizeni. Celni kola jsou z oceli a skfif je vyrobena ze slitiny

zinku. Material trapézové matice je POM.

Prevodovka je zajiSténa proti pootoceni pomoci 3 drazek ve vodici trubce,
proto neni nutné ojnici zajistovat proti pootoceni.

| vp HG3

I Technické udaje

Material

Celni prevodovka

Slitina zinku

Trapézova matice

POM (uméla hmota), uloZzena v loziskach

Ojnice / oko Hlinikova trubka / ocel
Max. délka zdvihu 300 mm [Standardni délky zdvihu 50/100/150/200/250/300 mm]
Napéti motoru 12,24 VDC
Provoz 12VDC 20% PreruSovany nebo kratkodoby provoz
Hmotnost [bez Sroubu] 0,380 kg
Provozni teplota -5°C / +60°C

Na poptavku:

- Motor s Hallovym senzorem, 2 signaly za otacku

- Tepelna ochrana

548 Aktuatory
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Aktuatory T.E.A.
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délka zdvihu (A+3 mm) 50 100 150 200 250 300
min. zastavbova délka (B+3 mm) | 145 195 245 295 345 395

Objednaci ¢islo Jmenovity | Jmenovité | Max. Rychlost zdvihu Rychlost zdvihu
proud zatizeni zatizeni* | bez zatizeni pfi jmenovitém
A N N mm/s zatizeni mm/s
HG3-0512R_ _ _ 12:1 12 20,40 20 50 11,0 6,5
HG3-1012R_ _ _ 12:1 12 >0,80 40 100 17,0 13,0
HG3-2012R_ _ _ 12:1 12 21,40 130 200 26,0 16,0
HG3-4012R_ _ _ 12:1 12 >2,00 240 400 37,0 22,0
HG3-0527R_ _ _ 27:1 12 >0,40 50 75 5,0 2,1
HG3-1027R_ _ _ 27:1 12 20,80 100 200 8,0 55
HG3-2027R_ _ _ 27:1 12 >1,40 200 400 13,0 8,0
HG3-4027R_ _ _ 27:1 12 >2,00 450 800 16,0 9,0
HG3-0548R_ _ _ 48:1 12 >0,40 90 180 3,0 1,7
HG3-1048R_ _ _ 48:1 12 20,80 180 400 4,5 3,0
HG3-2048R_ _ _ 48:1 12 >1,40 350 700 7,0 4,0
HG3-4048R_ _ _ 48:1 12 >2,00 900 1500 10,0 5,0
HG3-05108R_ _ _ | 108:1 12 >0,40 200 350 1,5 0,7
HG3-10108R_ _ _ | 108:1 12 >0,80 400 800 2,0 1,3
HG3-20108R__ _ | 108:1 12 >1,40 700 1300 3,0 1,7
HG3-40108R__ _ | 108:1 12 >2,00 1500 2600 5,0 3,0

Nutné doplnit délku zdvihu - napf. HG3-0512R100 zdvih = 100mm
* PFi tomto zatizeni dochazi k poskozeni prfevodovky. Pro spravnou volbu prevodovky kontaktujte nase technické oddéleni.

Tiskové chyby, rozmérové a konstrukéni zmény vyhrazeny. | Vydani 2021 Aktuétory 549



T.E.A. Aktuatory

Typ MHG120

J Popis

m Regulaéni pohon DC pro rdzné druhy regulaci

Zajisténi proti pootoeni

i =27

2-stupriova Celni pfevodovka se Sikmym ozubenim

HallGv senzor [Siemens 4935L]

0,11 mm/impuls [pfi 10x3]

0,22 mm/impuls [pfi 10x6]

m Koncovy spina¢ nahofe/dole v hlinikové vodici
trubce [pfimo v elektrickém obvodu motoru]
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Technické udaje \mpy Mo, 06 x 14
Popis Stejnosmérny motor s €elni prfevodovkou a trapézovym Sroubem i = 1:27
Material Skfin ze slitiny zinku, vodici trubka ze slitiny hliniku, oko z POM
Max. zatizeni 1200 N
Trapézovy Sroub Tr 10x3 nebo Tr 10x6
Zdvih 20 mm az cca 500 mm

Provozni rezim S8 10% [pracovni cyklus 10 min.]

PFikon Cca 50 Watt, stejnosmérné napéti 12/24/36 V, 2-pdlovy kabelovy vystup +-[- +]
Kryti IP 41

Koncovy spina¢ Zabudovany, pfednastaveny posuv, pfimé spinani v elektrickém obvodu motoru
Hmotnost [bez tr. Sroubu] 0,4 kg

Na poptavku

Cidlo otagek (Hall-Siemens 4935L) 0,11-0,22 mm zdvih/imp.

Objednaci ¢islo Prevod Trapézovy Sroub Rychlost zdvihu Rychlost zdvihu | Max. zatizeni* | Max. zatizeni*
[mm/s] - 12V [mm/s] - 36V [N]- 12V [N] - 36V

MHG120/1 1:27 TR10x3 10 12 1000 1200
MHG120/2 1:27 TR 10 x 6 [P3] 20 25 500 600

PFi objednani uvedte zdvih.
*PFi tomto zatizeni dochazi k poskozeni prfevodovky. Pro spravnou volbu pfevodovky kontaktujte nase technické oddéleni.

Vydani 2021 | Tiskové chyby, rozmérové a konstrukéni zmény vyhrazeny.
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Aktuatory T.E.A.

Typ HG200K | S vysuvnym Sroubem

J Popis

Stejnosmérny motor pohani Snekovou pFevodovku
s vestavénym trapézovym Sroubem. Trapézovy Sroub se
vysouva a zasouva, aniz by se otacel. Diky této vlastnos-
ti mdze na jednom trapézovém Sroubu provadét staveci
pohyby nékolik jednotek.

Existuji tfi rizné zpUsoby upevnéni pohonu:

m Dvé loziskova oka pfi¢né k motoru
[kardanové zavéseni]

m Dvé loziskova oka podélné k motoru
[kardanové zavéseni]

m Tfi zavity M6 pro tuhé upevnéni

Provedeni s rotujicim Sroubem na poptavku.
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[Hodnoty v zavorkach
s teflonovym pouzdrem]

I Technické udaje

Max. délka zdvihu 2900 mm

Napéti motoru 24 -48V DC

Proud 2-12A

Jmenovity vykon 50-150 W

Max. pfikon 300 W

Pripojeni konektor 6,3 x 0,8
Provozni rezim 10 % [10min]

Hmotnost [bez Sroubu] 2,3 kg

Kryti IP 43 (na poptavku IP 54)
Cidlo otagek Infineon 4935L; 1 impuls/otacka - na poptavku
Trida izolace E

Objednaci ¢islo Prevod Trapézovy Sroub Rychlost Maximalni
zdvihu zatizeni*
[mm/s] - 24V [N]- 24V
HG200K-2 20,25:1 TR16x2 6,8 6000
HG200K-3,6 20,25:1 TR 16 x 3,6 12,3 6000
HG200K-8 20,25:1 TR 16 x 8** 27,2 2700

Trapézovy Sroub a pfisluSenstvi nutné objednat zvlast (str. 552).
*Pfi tomto zatizeni dochazi k poskozeni pfevodovky. Pro spravnou volbu pfevodovky kontaktujte nase technické oddéleni.

** Bez samosvornosti

Tiskové chyby, rozmérové a konstrukéni zmény vyhrazeny.
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T.E.A.

552

J Diagram rychlosti

Aktuatory

Typ HG200K | Prislusenstvi

J Diagram proudu
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I Plastova matice
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Aktuatory

Typ HG200S

J Popis

T.E.A.

Stejnosmérny motor pohani $nekovou pfevodovku a trapézovy Sroub, nema zajisténi proti pootoceni.
Na poptéavku Ize dodat s proudovou ochranou 10 A nebo s externim vypinaéem.

I Technické udaje

Max. zdvih 1200 mm
Provozni rezim 10% /10 min
Max. pfikon 300 W
Napéti 24-48V
Jmenovity vykon 50- 150 W
Proud 2-12A
Hmotnost [bez Sroubu] 2,3 kg

Kryti

IP43 (na poptavku IP54)

Koncovy spinaé

2 x integrovany (pfednastaveny zdvih)

Ukoncéeni kabelu

LiYY 2x0,52 ; 50 cm

Trida izolace

E

Cidlo otagek

Infineon 4935L; 1 impuls/otacka - na poptavku

Objednaci &islo Prevod Trapézovy Sroub Rychlost zdvihu Max. zatizeni*
[mm/s] - 24V [N] - 24V
HG200S-2 20,25:1 TR16x2 6,8 6000
HG200S-3,6 20,25:1 TR 16 x 3,6 12,3 6000
HG200S-8 20,25:1 TR 16 x 8** 27,2 2700

*PFi tomto zatizeni dochazi k poSkozeni pfevodovky. Pro spravnou volbu pfevodovky kontaktujte nase technické oddéleni.
** Bez samosvornosti

Tiskové chyby, rozmérové a konstrukéni zmény vyhrazeny. | Vydani 2021
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T.E.A. Aktuatory

Typ HG200S

- {(+)

n-cg 'al-

S2

standardni provedeni pro zast. rozmér |
(pro zast.rozmér Il 0 90° pootocené)

| Diagram rychlosti J Diagram proudu
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Aktuatory T.E.A.

Zdvizny sloupek | Max. zdvizna sila 800N

Zdvizny sloupek HS ma moderni design a je vhodny k nejriiznéjSimu polohovani. Extrémné tichy, uvnitf umistény stej-
nosmeérny pohon ma zdviznou silu max. 800 N a rychlost posuvu az 25 mm/s. Pohon mé vestavéné koncové spinace
a 2 Hallové senzory. Vhodny zvlasté k vyrobé pracovist pro sezeni ¢i stani. Uréeny pro kratkodoby provoz 10% (S3).
Zastavbova délka Lmin. 640 mm, Lmax. 1135 mm.

- /‘Montaznl otvory:

N 100 mm x 34 mm
0
S =5 \
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MAS80S
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1135

640

=]
! —U %V‘%

~
il Montazni otvory
JA/ pro samorezné Srouby
4 x M8:
125,4 mm x 31,4 mm

) i

Max. zdvizna sila (tlak): 800 N

Max. boéni zatizeni: 200 Nm pfi podélném statickém zatizeni

(100 Nm pfi dynamickém)

Max. rychlost zdvihu (posuvu): 25 mm/s pfi 24V bez zatizeni

Pohon: stejnosmérny pohon (uvnitf sloupku) s vestavénym \J

koncovym spina¢em a 2 Hallovymi senzory

Kabel: standardni délka 1200 mm, 8-pinovy konektor

Doba chodu: 10% (S3) pfi pravidelném provozu a max. zatizeni

(1 min. zapnuto / 9 min. vypnuto)

Montazni pozice: na tlak, jina na poptavku
Synchronni pohon: 1-4 sloupky, s max. zdviznou silou 2500 N pro 4 sloupky
Hmotnost: 5,5 kg

Odchylky ve zdvihu zavisi na zatizeni, napéti a stoupani Sroubu.
Ovladaci zafizeni, pfisluSenstvi a jiné vestavéné délky/zdvihy na poptavku.

Tiskové chyby, rozmérové a konstrukéni zmény vyhrazeny. | Vydani 2021 AktUétOl’y 555



T.E.A. Poznamky
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